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INTRODUCCION

GeoGebra es un software gratuito y de multiplataforma que se presenta como una herramienta que puede ser utilizado en la ensenhanza de Fisica | al
transformar conceptos abstractos en simulaciones visuales e interactivas. Esta herramienta permite a los estudiantes explorar fendmenos complejos,
InNtegrando principios de fisica y matematica. Su interfaz y su capacidad para modificar parametros en tiempo real facilitan la comprension y fomentan un
aprendizaje autonomo y también colaborativo.

Ventajas Pedagogicas
 Adaptabilidad: GeoGebra se ajusta a diferentes estilos de aprendizaje y -
metodologias.
 Aprendizaje activo: Los estudiantes pueden
principios de forma intuitiva.
« Accesibilidad: Su caracter gratuito y multiplataforma lo hace accesible para -
todos.

Impacto y Proyeccion
En el aula: Fomenta la colaboracion y la creatividad, incentivando a los
estudiantes a desarrollar sus propias simulaciones.
En la comunidad educativa: Prepara a los estudiantes a utilizar este tipo de
programas para la ensenanzay el aprendizaje.
En Ingenieria: Introduce al uso de herramientas digitales en el diseno y
analisis de proyectos.

OBJETIVOS

* Visualizar problemas de Fisica | mediante simulaciones dinamicas con

identificar patrones y -

gue No son Mmanipulables en experimentos fisicos convencionales.

vectores de modulo y direccion variables. « Promover el aprendizaje autdonomo, permitiendo a los estudiantes explorar
 Relacionar la teoria con la practica, ayudando a los estudiantes a conceptos a su propio ritmo.
Interpretas las Leyes de Newton en contextos reales.  |nspirar a la comunidad educativa a adoptar herramientas TIC para

 Diferenciar el comportamiento de fendmenos fisicos al variar parametros fomentar |la creatividad y |la colaboracion.

DESARROLLO

* Polea y bloques: La polea se disend con una circunferencia y paletas para simular la rotacion.
Los bloques se desplazan segun ecuaciones cinematicas, con cuerdas alineadas al plano.

EJERCICIO 15

SELECCION

Se eligio un problema de la guia de
trabajos practicos: un sistema de polea - ‘e
con un plano inclinado sin rozamiento. St B R N i /@ ¢

Objetivo: Aplicar las Leyes de Newton. Emplear las condiciones de una polea y una soga ideales.

Determinar la aceleracion con que se moveran los cuerpos y la tension en las cuerdas de
la figura sim, = 20 kg, m, = 18 kg vy 8 = 30°. No hay roce entre las superficies.
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LEYES DE NEWTON Se realizd un boceto para identificar los NiewoneesY  EEESEEEEE A
objetos fijos y maviles. Luego se resolvio e
En el diseno del programa, se utilizan las Leyes analiticamente el problema para plasmar R :
de Newton, en particular la 2da Ley: Y’ ¥ = md los valores y ecuaciones en el software. o B
4 oo s [
CONSTRUCCION e = i,
* Definicibn de pardmetros: Se crearon|. . - S e
deslizadores para masas, gravedad, angulo de | @ - e
inclinacion y tiempo, permitiendo ajustes | - - = M

dinamicos.

* Plano inclinado: Construido con puntos fijos y| ... ., s PRESENTACION
B . HEHHY  Interfaz interactiva: Se incorporaron deslizadores y botones para fijar parametros, textos
informativos y secuencias de comandos para evitar que los bloques superen limites fisicos.

RESULTADO

variables, conectados mediante un poligono para
representar la superficie.

He

La simulacion consta de; o Inicio  Detener  Reiniciar a=4.15[m/s’] T =22.64 [N]
: : , : ® [kg]
 Los deslizadores, para variar los parametros involucrados. _ t =0 [s] Az =0 [m]
. . . . . . (o , . ® [kg]
 Un plano de inclinacion variable, donde un deslizador modifica el angulo correspondiente. e v =0 [m/s]
. . . . o . . Y
 Los blogues, que poseen masas también variables, que a su vez modifican sus dimensiones
nara visualizar el cambio de masas.
» La polea, cuyas paletas giran segun las ecuaciones cinematicas aplicadas a |la rotacion. }
* Los botones, gue cumplen la funcidon de Iniciar, detener o reiniciar la simulacion. 1
 |Los valores de aceleracion, tiempo, velocidad, tension y desplazamiento.
 Secuencias de comandos, los cuales frenan el sistema al desplazarse a los limites del plano.

CONCLUSIONES

Permite

INtroducir

una

herramienta

INnteractiva

y eficaz

para

la « Facilita la carga, representacion y ajuste de datos,

reconstruccion y analisis de situaciones fisicas, demostrando su potencial en ¢ Ofreciendo soluciones rapidasy precisas
materia didactica de las ciencias basicas.
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escenarios.
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